
排序 学院名称 项目名称 项目负责人姓名 指导教师姓名 评分

1 航空航天学院 基于可折展杆件的张拉整体结构设计 廖润华 王兴 96.67

2 航空航天学院 基于工作倍增的极限跳跃月球探测机器人 侯灵芝 刘源 96.33

3 航空航天学院
基于分布式电推进的多模态适航联结飞翼布局太
阳能飞行器

梁梓溢 卢镇波 95.67

4 航空航天学院 基于时域最小残值法的最优配点理论研究 龚哲霖 刘广 92.67

5 航空航天学院
基于力学超结构的动态压-扭同步加载实验技术
的模块化设计与优化研究

李润康 胡玲玲 92.33

6 航空航天学院
基于分数阶微积分理论的黏超弹性材料流变力学
行为建模及试验测试

方圆 刘奇贤 92.00

7 航空航天学院 多模态滚动-跳跃-飞行球形月球探测机器人 李鑫龙 张锦绣 91.00

8 航空航天学院
分布电推进倾转涵道动力翼（DEP-TDPW）耦合
特性探究

房安棋 卢镇波 91.00

9 航空航天学院 仿生助力式可变轮径多地形星球探测机器人 李雨楠 张锦绣 90.00

10 航空航天学院 基于全景相机的月球基地巡视器 甘伟浚 刘源 88.67

11 航空航天学院 御风飞行——仿苍鹰飞行器实现 杨清源 白宏磊 88.67

12 航空航天学院 基于遥感边缘计算的海事无人机监管系统 孙琪悦 张清凌 88.33



13 航空航天学院 基于RGBT算法的无人机目标识别与检测 孙暄越 刘凯 87.67

14 航空航天学院
百微牛级圆环形离子液体电喷雾推力器的设计与
优化

田海鑫 沈岩 87.33

15 航空航天学院 过驱动四旋翼无人机位姿解耦特性探究 何柯慧 魏静波 87.00

16 航空航天学院 基于仿生海龟潜航器的察打一体化平台设计 赵忠浩 张亮 87.00

17 航空航天学院 基于固定翼飞行器的对地视觉目标定位及应用 李兰若 张小虎 87.00

18 航空航天学院 智能仿生滑翔飞行器研究 王梓谦 张凡 86.67

19 航空航天学院 仿跳蚤防倾覆双轮星表探测机器人 陆炫江 王继河 86.67

20 航空航天学院
滑翔舵手——低空滑翔伞智能牵引无人机先进控
制技术研究

罗荣均 胡天江 86.33

21 航空航天学院 基于仿生飞鼠的滑翔飞行器 侯若冰 张凡 85.67

22 航空航天学院 低成本液体火箭发动机泵压式燃气涡轮技术研究 丁宇 林志勇 85.67

23 航空航天学院
潜射多模式跨介质无人机及跨介质过程控制方法
研究

曾晓雅 刘源 85.67

24 航空航天学院 受蛋壳启发的可定制抗冲击结构设计与优化 杨明蒲 杨奎坚 85.33
25 航空航天学院 基于多目标优化的无人机路径规划算法研究 张博 李明洋 85.00
26 航空航天学院 月球车的视觉定位导航技术 苏杨 杨雪榕 84.67

27 航空航天学院
仿棍形藻类运动肌理的微重力环境下自重构机器
人研究

孟博晨 孟得山 84.67

28 航空航天学院 应力波传播的可控调制 白朝炜 胡玲玲 84.67



29 航空航天学院
树脂基复合材料层合板低温零膨胀设计与连接刚
度仿真预示

米世诚 徐波 84.67

30 航空航天学院
基于联合对角化的近频模态参数识别贝叶斯FFT
方法

杨嘉怡 吕中荣 84.33

31 航空航天学院
时域最小残值法的时频混合求解策略及其在非线
性时滞微分方程中的应用

刘永兴 刘广 84.33

32 航空航天学院
纯氢转子发动机燃烧过程的功率数值仿真分析及
优化方案设计

沈之华 林志勇 84.33

33 航空航天学院
基于优化YOLOv11算法的（固定翼）无人机目标
检测和分割系统

胡耀轩 王勇 83.67

34 航空航天学院 水面目标旋转框检测 张志航 王勇 83.00

35 航空航天学院
《基于模拟月壤的小型月球基地仿生结构设计探
索》

张扬 吕中荣 82.67

36 航空航天学院
疲劳载荷下树脂基复合材料螺栓连接刚度下降机
理研究

沈子跞 徐波 81.67

37 航空航天学院 穿越机视角下的单体鸟类目标跟踪研究 白云松 王勇 81.67
38 航空航天学院 基于机器视觉的火焰检测 杨宇森 王勇 81.33
39 航空航天学院 超算航天器的概念设计方案 黄可 李庆军 78.33


